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hange—Log zu V01
nderung:
Keine Verbindung im PCB zum Pin 24

2: Zusatzliche Stromsensoren zu Phasenstrommessung Motor 1

3
4
5
6
7:
8
9
1

: Pinfunktion in Simulation nicht deaktivierbar —> Brlicker immer aktiv auch LOW
: Encodersignal iber Jumper auf HallC Signal zur Positionshestimmung

: Neue Drucksensoren

: Taster 1 und Taster 2 auf ADC Pins setzen, da zu wenig GPIOs frei
Erweiterungsports Analog entfallen

: Falsche Kihlkdrper bestellt bzw. in Liste

: LEDs Heller

0: 100nF Kondensatoren falscher Footprint in Bestellung
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MountingHole & MountingHole
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Change—Log zu VO1

MaBnahme

1: Label aktualisiert, Fehler in der Bezeichnung

2: Drei zusatzliche Stromsensoren eingefiigt fiir Motor 1
3: Wechsel auf IR2110 mit SD Pin

4: Neuer Jumper fiir Hall C eingefigt

5: Neue Pin—Zuweiseung, siehe Tabelle

6: Erledigt, siehe Tabelle

7: Erledigt, siehe Tabelle

8: Neue Bestellnummer Reichelt: V PR32/38,1

9: Widerstandswert gesenkt auf 5600hm

10: 100nF Kondensatoren Bestellnummer aktualisiert
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Fehler in V02

1: Spannungsregler 3,3V durch Schaltregler ersetzen—> Im2574 variabel
2: Footprint Bootstrapdiode anpassen

3: 4700pF Kondenstoren, Footprint passt nicht zur Bestellung

3. Falsche Bestellnummer fir 4,7k 0,1% Widerstdnde

4: Heatsink Bezeichnung (Reihenfolge) dndern

5: 15V Schaltregler umstellen auf variablen Regler Im2574
(lm2574hvn—15 nicht mehr lieferbar)

6: Impedanzwandler fiir 0,1% Messungen

7: Umstellen der Strangstrommessung auf Simultaneous Sampling.
Dazu muss AX = BX. Z.B. A0 und BO oder B1 und B2

8: Drehmamentsensoren mit Impedanzwandler

9. Stromsensoren auf 3,3V Version umstellen

HTWG

Sheet: /
File: DCDC_VO01.sch

Title: Priifstand

Size: A3 [ Date: 2020-01-30 [ Rev: Vo1

KiCad E.D.A. kicad (5.1.5)-3 ‘ 1d: 1/8

6 I 7 8




RM 5,08mm

[ 2 [ 3 [ 4 I 5
+5V wird Uber Boost—Converter
vom Launchpad iibernommen, max. 0,5A.
if i i 3.3V Regler max. 1,5A
An dieser Stelle befindet sich der 9 O 1P_3.3v1L
Masseknotenpunkt U1s JPY TestPoint
JP7 estPoi
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Conn_01x02 SolderJumper_2_Open X umper
E ] 1IN ouT®
= . 22k 0.1% Teilerverhiltnis: 0,06383
. =z 15
Achtung: RM 5.08mm o " Erm&glicht die Versorgung des Digitalteils Uber
Spg—Versorgun c1 | den USB Anschluss.
P9 9ung 100n Achtung: Bei gesetztem Jumper muss J1 und J2
vom Launchpad gezogen werden.
GND3 Jumper gesetzt: Versorgung tber VBat
TestPoint Jumper offen: Versorgung Uber USB
A4
D8
GNDA CNDA ~ LED
e KT 1-GH
Jumper emdglicht die externe Versargung & :‘
des Analog/Digitalteils z.B. fiir kleine variable @® u

Zwischenkreisspannungen.
Jumper gesetzt: Versorgung aus Batterie

Jumper offen: Extern Versorgung notwendig II
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Snubber kdnnen erst durch Messung dimensioniert werden!

GNDA https://e2e.ti.com/blogs_/b/powerhouse/archive/2016,/05/05/calculate—an—r—c—snubber—in—seven—steps
Output Voltage versus Sensed Current
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1 | 2

Max Drehmoment pro Motor: 250Ncm = 2,5Nm
Hebelarm ca. 5cm ergibt eine maximale Kraft von 50N

TE—Connectivity
FX293X-100A—0010-L

Range: 50N

Digi—Key Teilenummer 223-FX293X—100A-0010—L—ND
24, 44€

110 =
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Temperatursensor LM335A
Reichelt: TEX LM335AZ/NOPB \mpedanzwand[e(
Ohne Temperaturkompensation
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